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@ Bohrmaschine zur Erzeugung von Ausnehmungen in Wanden 

(§) Bei einer Bohrmaschine zur Erzeugung von Ausneh- 
mungen in Wanden zur Unterbringung von elektrischen 
Installationsdosen istein Zentrierbohrer und eine konzen- 
trisch zum Zentrierbohrer (10) angeordnete Hohlbohrkro- 
ne vorgesehen. EIn Verriegelungsmechanismus halt den 
Zentrierbohrer (10) beim Anbohren in einer verriegelten 
Stellung, wobei zum Bohren mit der Hohlbohrkrone der 
Zentrierbohrer in eine entriegelte Stellung hinter die 
Hohlbohrkrone zuruck uberfuhrbar ist. Dadurch, dalS der 
Zentrierbohrer unter Ubenwi'ndung eines vorbestfmmten 
AnprefSdrucks gegen die Kraft eines Ruckstellmtttels (15) 
in die entriegelte Stellung selbsttatig uberfuhrbar ist, wo- 
bei das Ruckstellmittet (15) den Zentrierbohrer wieder in 
die verriegelte Stellung fuhrt, sobald der Bohrvorgang be- 
endet ist, kann auf materialschonende Weise der Bohr- 
vorgang beim Dosen senken ohne Unterbrechung durch- 
gefuhrt werden (Fig. 3). 
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Beschreibung 



Die Erfindung betrifft eine Bohrmaschine zur Erzeugung 
von Ausnehmungen in Wanden zur Unterbringung von 
elektrischen Installationsdosen nach dem Oberbegriff des 5 
Anspruches 1. 

In der Praxis tritt haufig das Problem auf, in Wanden Aus- 
nehmungen zur Unterbringung von elektrischem Installati- 
onsmaterial wie z. B. von Schalterdosen und Schalterab- 
zweigdosen anzubringen. Die Herstellung dieser Ausneh- lO 
mungen erfolgt mittels Bohrmaschinen, die mit einer Dia- 
mantbohrkrone und einem Zentrierbohrer ausgestattet sind. 

Da beim schlagfreien Bohren der Bohrfortschritt durch 
den Zentrierbohrer sehr stark gehemmt wird, sind verschie- 
dene MaBnahmen bekannt, durch die versucht wird, diesen 15 
Nachteil zu beheben: 

a) die Zentrierbohrung wird mit einem Bohrhammer 
Oder einer Schlagbohrmaschine separat hergestellt, 

b) der Zentrierbohrer wird aus der Hohlbohrkrone 20 
komplett manuell entfemt wie z.B. gemaB 
EP612 575B1, 

c) der Zentrierbohrer wird nach dem Zentriervorgang 
manuell zuruckgezogen wie es z.B. aus dem dem 
Oberbegriff des Anspruches 1 zugrundeliegenden Pro- 25 
spekt der Firma Hawera 4/96 "Diamant-Bohrkronen" 
als Spezialaufhahmeschaft dargestellt ist. Es wird dort 
vorgeschlagen, den ZenUierbohrer in einer Hohlwelle 
axial beweglich zu fuhren, so daB nach dem Ansetzen 
des Zentrierbohrers und nach Beginn des Bohrvor- 30 
gangs mit der Diamantbohrkrone der zu diesem Zeit- 
punkt dann storende Zentrierbohrer zuruckgezogen 
werden kann. Bei diesem Spezialaufnahmeschaft er- 
folgt dies dadurch, daB der Zentrierbohrer uber einen 
Handgriff in den Schaft zuruckgezogen werden kann, 35 
wobei die Axialfuhrung in ihrem vorderen Ende in ei- 
ner Rastausnehmung endet, in der der Bohrer in seiner 
vordersten Stellung fixierbar ist. Ein zugiges Setzen 
der Ausnehmungen beim "Dosen-Senken" ist damit je- 
doch nicht moglich, da der Bohrvorgang unterbrochen 40 
werden muB, sobald die Bohrkrone im Mauerwerk ein- 
setzt, um den Zentrierbohrer von Hand zuriickzuzie- 
hen. Daruber hinaus erfordert die manuell zugangliche 
Fuhrung einen Raumbedarf am Schaft der Diamant- 
bohrkrone, der nicht zur Handlichkeit der gesamten 45 
Bohrvorrichtung beitragt. 



Ferner ist es z. B. aus der DE 40 20 242 C2 bekannt, die 
Hohlbohrkrone uber eine Hohlwelle anzutreiben, innerhalb 
der ein Zentrierbohrer mittels eines Schlagwerks antreibbar 50 
ist, wahrend die Hohlbohrkrone lediglich ohne Schlag bohrt. 
Dadurch kann auch der Zentrierbohrer wahrend des gesam- 
ten Bohrvorgangs vorgetrieben werden, so daB ein Zuriick- 
ziehen zwar nicht erforderlich ist, andererseits aber die Ma- 
schine in der Herstellung sehr teuer wird, da extra fur den 55 
Zentrierbohrer ein Schlagwerk eingebaut werden muB. Au- 
Berdem kann eine solche Maschine nicht zum vibrations- 
freien Bohren verwendet werden. 

Ausgehend von diesem Stand der Technik liegt der vorlie- 
genden Erfindung die Aufgabe zugrunde, bei einer Bohrma- 60 
schine auf materialschonende Weise ein "Dosen-Senken" 
durchzufiihren, ohne den Bohrvorgang zu unterbrechen. 

Diese Aufgabe wird durch eine Bohrmaschine mit den 
Merkmalen des Anspruches 1 gelost. 

Wahrend also im Stand der Technik entweder bei einer 65 
Unterbrechung des Bohrvorgangs der 2^ntrierbohrer manu- 
ell zuruckgezogen oder herausgenonunen werden muB, oder 
der Zentrierbohrer standig im Einsatz ist und dadurch abge- 



nutzt wird, besteht nun die Moglichkeit, zunachst mit dem 
Zentrierbohrer anzubohren und darin den Zentrierbohrer aus 
dem ihn antreibenden FormschluB zu entriegeln, so daB nur 
noch die Bohrkrone in Eingriff ist. Die Entriegelung erfolgt 
dabei selbsttatig unter Uberwindung eines vorbestimmten 
AnpreBdruckes. Sobald die Bedienungsperson also fest- 
stellt, daB eine kurze Zentrierbohrung z. B. bis zum Bund 
10a der Zentrierspitze hergestellt ist, erhoht sie kurz den An- 
preBdruck und schaltet dadurch den Zentrierbohrer wir- 
kungslos. 

Diese MaBnahme schont dabei nicht nur den Zentrierboh- 
rer, sondem vermeidet auch das Losschlagen des gesamten 
Mauerwerks beim Dosen-Senken was insbesondere bei Ein- 
satz eines Schlagwerkes geschehen kann. Gleichzeitig wird 
aber der Zentrierbohrer selbsttatig nach AbschluB des Bohr- 
vorgangs wieder in seine Ausgangsstellung ruckgefiihrt und 
tragt dabei sogar zum Auswurf des Bohrkeras bei. Da eine, 
selbsttatige Riickstellung moglich ist, kann der gesamte 
Bohrer kompakter und die Bohrmaschine damit leichter her- 
gestellt werden, was zugleich die Bedienungsfteundlichkeit 
des Gerats erhoht. Nicht zuletzt kann durch eine derartige 
Bohrmaschine die je Dose erforderliche Zeit zum Herstellen 
der Ausnehmung reduziert werden. 

Eine Ausgestaltung nach den Anspriichen 5 bis 13 ermog- 
licht auf einfache Weise die selbsttatige Riickfiihrung des 
Zentrierbohrers in seine Ausgangsstellung, sobald der Bohr- 
vorgang abgeschlossen ist. Das Problem war hier bisher; daB 
dann, wenn der Bohrvorgang nicht unterbrochen werden 
soil und der Zentrierbohrer dennoch einen entsprechenden 
Bohrvortrieb zu Beginn des Bohrvorgangs erbringen soil, 
die Uberwindung einer vorgegebenen Kraft erforderlich 
war. Wenn jedoch diese vorgegebene Kraft zum Ausrasten 
des Zentrierbohrers aufgebracht wird, so muB sie grundsatz- 
lich auch beim Zuriickfuhren des Zentrierbohrers in seine 
Ausgangsstellung aufgebracht werden, so daB der Zentrier- 
bohrer nicht von selbst, d. h. ohne einen Eingriff von auBen, 
wieder in seine Ausgangsstellung gebracht werden konnte. 
Dadurch, daB nun die Kupplungselemente bei der Uberfuh- 
rungsbewegung in die entriegelte und in die verriegelte Stel- 
lung, also in die zuriickgezogene und aus der zuruckgezoge- 
nen Stellung des Zentrierbohrers verschiedene Bewegungs- 
bahnen oder Laufbahnen zurucklegen, kann dies dahinge- 
hend beeinfluBt werden, daB zwar beim Entriegeln des Zen- 
trierbohrers eine vorbestinmite Kraft aufgebracht werden 
muB, dies jedoch nicht fiir die Riickfuhrung erforderlich ist, 
so daB die Axialfeder, die beim Zuriickschieben des Zen- 
trierbohrers gespannt wird, allein in der Lage ist, den Zen- 
trierbohrer in seine Ausgangsstellung zuruckzufiihren. 

Im folgenden wird die Erfindung anhand eines in den 
Zeichnungen dargestellten Ausfuhrungsbeispiels naher er- 
lautert. Es zeigen: 

Fig, 1 Eine teilweise geschnittene Seitenansicht einer 
Bohrmaschine mit dnem in Bohrstellung befindlichen Zen- 
trierbohrer, 

Fig, 2 eine Darstellung gemaB Fig. 1 mit einem zuriickge- 
zogenen Zentrierbohrer, 
Fig. 3 einen vergroBerten Ausschnitt aus Fig. 1 im Be- 

reich des Verriegelungsmechanismus, 
Fig. 4 einen Schnitt nach Linie 4-4 von Fig. 3, 
Fig. 5 eine Abwicklung entlang der ZenUierbohrerauf- 
nahme im Bereich des Verriegelungsmechanismus, 

Fig. 6 eine Ansicht von Kupplungselementen und Zen- 
trierbohreraufnahme im Bereich des Verriegelungsmecha- 
nismus. 

In den Figuren ist eine Bohrmaschine zur Erzeugung von 
Ausnehmungen in Wanden zur Unterbringung von elektri- 
schen Installationsdosen dargestellt, die vorzugsweise im 
Baubereich durch Heim- und Handwerker eingesetzt wird. 
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Gemafi Fig, 1 handelt es sich dabei um eine elektrisch ange- 
triebene Bohrmaschine, wobei iiber eine Antriebswelle 30 
und mehrere Zahnrader 25, 26, 27, 28, 29 eine Kegelverzah- 
nung 14b einer Hohlwelle 14 zur Rotation der Hohlwelle an- 
getrieben wild. Am vorderen £nde der Hohlwelle 14 ist eine 
Hohlbohrkrone 12 festlegbar, deren auBerer Umfang den 
Durchmesser der herzustellenden Ausnehmung beschreibt. 
Konzentrisch zur Hohlbohrkrone 12 liegt ein Zentrierbohrer 
10, der in Fig* 1 in seiner vordersten Stellung und in Fig. 2 
in seiner ruckwartigen Stellung dargestellt ist. In seiner 
ruckwartigen oder zuriickgezogenen Stellung kommt der 
Zentrierbohrer 10 in einer Ausnehmung 12a zu liegen, wo- 
bei seine hinterste Stellung durch das vordere Ende der 
Hohlwelle 14 beslimmt wird. Der Zentrierbohrer 10 weist 
einen Bund 10a auf, dessen Anlaufflache 10b als Kegel aus- 
gebildet ist. 

Um den Bohrvorgang durch den Zentrierbohrer zu er- 
moglichen, ist dieser in der Stellung gen^ Fig, 1 mit dem 
Rotationsantrieb und insofem mit der Hohlwelle 14 beim 
Anbohren gekuppelt. In dieser mit dem Bohrantrieb verrie- 
gelten Stellung ermoglicht er das maBgenaue Anbohren der 
Ausnehmung. Sobald die erforderliche Hefe der Zentrier- 
bohrung, die begrenzt ist durch den Bund 10a des Zentrier- 
bohrers 10, erreicht wird, ist der Zentrierbohrer in eine en- 
triegelte Stellung uberfuhrbar, in der der Zentrierbohrer 10 
in die Hohlbohrkrone 12 bis zu seiner in Fig. 2 dargestellten 
ruckwartigen Stellung zuriickuitt. Die kegelformige Anlauf- 
flache 10b 10b zentriert dabei zugleich den Zentrierbohrer. 
Die Hohlwelle 14 nimmt den Zentrierbohrer 10 im wesent- 
lichen in der enUiegelten, zuriickgezogenen Stellung auf. 
Eine Riickstelleinrichtung ist zum Riickstellen des Zentrier- 
bohrers aus der entriegelten Stellung in die verriegelte Stel- 
lung vorgesehen. 

Der Zentrierbohrer 10 gelangt in die entriegelte Stellung 
unter Uberwindung eines vorbestimmten AnpreBdruckes 
und gegen die Kraft eines Ruckstellmittels 15 der Riickstell- 
einrichtung, das im konkreten Ausfiihrungsbeispiel eine 
Axialfeder ist. Sowohl die tJberfuhrungsbewegung in die 
enUiegelte Stellung als auch die Uberfiihrung aus der entrie- 
gelten Stellung erfolgt selbsttatig, wobei das Riickstellmittel 
15 den Zentrierbohrer 10 wieder in die verriegelte Stellung 
iiberfiihrt, sobald der Bohrvorgang beendet ist. Die Kraft der 
Axialfeder 15 kann zugleich auch den Bohrkem aus der 
Hohlbohrkrone ausstoBen. Die Axialfeder ist einenends an 
der Hohlwelle 14 und anderenends an einer Zentrierbohrer- 
aufnahme 11 fiir den ZenUierbohrer abgestiitzt. Es versteht 
sich von selbst, daB auch andere elastische Mittel vorgese- 
hen sein konnen, sofem diese als Riickstellmittel geeignel 
sind, wobei beliebige Anordnungsmoglichkeiten moglich 
sind, sofem dadurch die Riickstellung des Zentrierbohrers 
10 gewahrleistet ist. 

Gemafi Fig. 3 besitzt der Verriegelungsmechanismus 13 
mehrere Kupplungselemente 16, die im Ausfiihrungsbei- 
spiel kugelformig sind. Bei der Uberfiihrungsbewegung des 
Zentrierbohrers 10 werden diese Kupplungselemente ent- 
lang von Laufbahnen 17a, 17b radial begrenzt bewegt. Bei 
der Uberfiihrung des Zentrierbohrers 10 aus der verriegelten 
SteUung in die entriegelte Stellung ist die Laufbahn 17a so 
ausgebildet, daB die Kupplungselemente iiber eine Schwelle 
18, die am deutlichsten in Fig. 5 und 6 erkennbar ist, bewegt 
werden miissen. Dabei werden sie gegeniiber der verriegel- 
ten Stellung, die in Fig. 5 am weitesten rechts dargestellt ist, 
zur Erzeugung des vorbesdmmten AnpreBdruckes radial 
nach auBen gezwungen. Die Bedienungsperson bohrt also 
mit dem Zentrierbohrer vor und erhoht kurzzeitig den An- 
preBdruck, sobald der Bund 10a des Zentrierbohrers 10 das 
Gestein erreicht, um dadurch die Kupplungselemente 16 
iiber die Schwelle 18 zu zwingen und die Hohlbohrkrone 12 
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in Anlage am Mauerwerk zu bringen. Die radial nach aufien 
erfolgende Bewegung der Kupplungselemente 16 erfolgt 
dabei gegen die Kraft des Federrings 19, dessen Federkraft 
insofern also auch den AnpreBdruck bestimmt. Statt des Fe- 

5 derrings 19 kann auch jedes andere elastische Mittel vorge- 
sehen werden, um die radiale Beweglichkeit der kugelfbrmi- 
gen Kupplungselemente 16 zu begrenzen. Der Federring 19 
ist durch den Sicherungsring 31 an der Hohlwelle in axialer 
Richtung fixiert. An der Hohlwelle 14 selbst ist der ge- 

10 schlitzte Federring 19 iiber eine Drehsicherung 32 festge- 
legt, so daB der Federring 19 grundsatzlich mit der Hohl- 
welle 14 rotieren kann. Die Hohlwelle 14 selbst ist in Walz- 
lagem 22, 23 gelagert und in ihrer Position am Gehause 34 
festgelegt. Das Riickstellmittel 15 in Form der Axialfeder 

15 fiihrt die Kupplungselemente 16 entlang der Laufbahn 17b 
(Fig. 5, Fig, 6) aus der entriegelten Stellung in die verrie- 
gelte SteUung des Zentrierbohrers zurtick, wobei die Kupp- 
lungselemente 16 in ihrer radial auBersten Lage wShrend 
dieser Bewegung durch den im wesentlichen unverformten 

20 Federring 19 begrenzt sind. Wahrend somit also beim t)ber- 
fiihren in die entriegelte Stellung die Schwelle 18 und damit 
ein AnpreBdruck, hervorgerufen durch den Federring 19, 
iiberwunden werden muB, ist beim Riickstellen in die verrie- 
gelte Stellung keine zusatzliche Kraft zu iiberwinden, so daB 

25 die Axialfeder 15 die Ruckstellung bewerkstelligen kann. 
Im unbelasteten Zustand, also vor Anlegen des ZenUier- 
bohrers, befinden sich die Kupplungselemente 16 in der ver- 
riegelten Stellung des Zentrierbohrers in Rastmulden 20 der 
ZenUierbohreraufhahme 11. Beim Ansetzen des Bohrers er- 

30 gibt sich eine axiale Bewegung, die in Fig. 5 durch den Pfeil 
1 dargestellt ist. Dadurch kommen die Kupplungselemente 
in Anlage an der Schwelle 18. Gleichzeitig werden die Rast- 
mulden 20 nicht nur in axialer Richtung nach vome durch 
die halbkreisfbrmigen Schwellen 18 begrenzt, sondem auch 

35 in der beim Bohren eintretenden Rotadonsrichtung durch ra- 
diale Vorspriinge 33 an der ZenUierbohreraufnahme, so daB 
die Kupplungselemente beim Ansetzen der Bohrmaschine 
stets, also selbst wenn der Bohrer bereits vor dem Ansetzen 
in Rotation versetzt wird, in der Rastmulde 20 an der 

40 Schwelle 18 zur Anlage kommen und insofem der Laufbahn 
17a folgen. Die halbkreisformige Ausgestaltung der 
Schwelle verhindert zudem, daB das Kupplungselement den 
an sich leichteren Weg entgegen der Laufrichtung der Lauf- 
bahn 17b wahlt. 

45 Wird jetzt der vorbestinunte AnpreBdruck aufgebracht, so 
wird das Kupplungselement entlang des Pfeiles 2 iiber die 
Schwelle 18 hinweg in einen Bereich 21 reduzierten Durch- 
messers an der ZenUierbohraufnahme 11 verbracht. In die- 
ser Stellung sind die Kupplungselemente nicht mehr wie in 

50 der Rastmulde 20 mit der Zentrierbohreraufnahme in Wirk- 
verbindung, so daB keine Rotation mehr auf die Zentrier- 
bohreraufnahme iibertragen wird, der Zentrierbohrer 10 also 
lediglich unter der Kraft der Axialfeder am iiblicherweise 
feststehenden Bohrkem ohne Relativbewegung zu diesem 

55 bzw. Rotation anliegt. Die Kupplungselemente 16 roUen da- 
bei auf dem Bereich 21 reduzierten Durchmessers ab, wobei 
Fig. 2 verdeutlicht, daB sich die Kupplungselemente iiber ei- 
nen langeren Bereich endang der Zentrierbohreraufnahme 
bewegen konnen, der in seiner maximalen Lange im wesent- 

60 lichen durch die Lange der Hohlbohrkrone 12 bestimmt ist. 
Die Kupplungselemente 16 sind grundsatzlich in axialer 
Richtung als auch in Umfangsrichtung gemaB Fig. 3 und 4 
in Ausnehmungen 14a der Hohlwelle 14 wie in einem Kafig 
radial beweglich gefiihrt. Da die Hohlwelle sich zudem 

65 beim gesamten Bohrvorgang axial nicht bewegt, bleiben 
auch die kugelformigen Kupplungselemente 16 in axialer 
Richtung an ihrer SteUe. 
Die Rastmulden 20 und die Schwelle 18 sind Teil der 
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Laufbahn 17a fur die Kupplungselemente 16 bei der Uber- 
fuhrung des Zentrierbohrers 10 aus der vemegelten Stellung 
in die entriegelte Stellung. Wie die Abwicidung gemaB Fig. 
5 verdeutlicht, sind die Rastmulden 20 am Umfang der Zen- 
trierbohreraufnahme 11 voneinander durch die Laufbahn 5 
17b beabstandet angeordnet, entlang der die Kupplungsele- 
mente 16 bei der Uberfuhrung aus der entriegelten Stellung 
in die verriegelte Stellung entlang des Pfeiles 3 in Fig. 5 be- 
wegbar sind. Da sich die Kupplungselemente stets - sofem 
sie daran nicht durch die halbkreisfonnige SchweUe 18 oder 10 
den radialen Vorsprung 33 gehindert werden - den einf ach- 
sten Bewegungsweg wahlen, bewegen sich die Kupplungs- 
elemente 16 entlang des Pfeiles 3 und der Laufbahn 17b in 
die verriegelte Stellung, ohne daB dabei die SchweUe 18 
wiederum iiberwunden werden muB. Damit ist zwar ein An- 15 
preBdruck erforderlich, urn die Kupplungselemente in die 
enuiegelte Stellung zu bringen, nicht jedoch, um den Zen- 
trierbohrer wieder zu verriegeln. Die halbkreisfonnige Aus- 
gestaltung der SchweUe 18 sorgt vielmehr dafiir, daB die 
Kupplungselemente der Laufbahn 17b folgen. 20 

PatentansprUche 

1. Bohrmaschine zur Erzeugung von Ausnehmungen 

in Wanden zur Unterbringung von elektrischen Instal- 25 
lationsdosen mit 

- einem Zentrierbohrer (10), 

- einer konzenUnsch zum Zentrierbohrer (10) lie- 
genden Hohlbohrkrone (12), 

- einem Verriegelungsmechanismus (13), der den 30 
Zentrierbohrer (10) beim Anbohren in einer ver- 
riegelten SteUung halt, wobei zum Bohren mit der 
Hohlbohrkrone der Zentrierbohrer (10) in eine en- 
triegelte SteUung uberfiihrbar ist, in der der Zen- 
trierbohrer (10) in die Hohlbohrkrone (12) zu- 35 
riicktritt, 

- einer HohlweUe (14) zur Aufnahme des Zen- 
trierbohrers (10) zumindest in der entriegelten 

SteUung, 

- einer Ruckstelleinrichtung zum RucksteUen des 40 
Zentrierbohrers (10) aus der enUiegelten SteUung 

in die verriegelte SteUung, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Zentrierbohrer (10) 
unter Oberwindung eines vorbestimmten AnpreBdruk- 
kes gegen die Krafl eines RucksteUmittels (15) der 45 
RiicksteUeinrichtung in die entriegelte Stellung selbst- 
tatig uberfiihrbar ist, wobei das RucksteUmittel (15) 
den Zentrierbohrer (10) wieder in die verriegelte Stel- 
lung fiihrt, sobald der Bohrvorgang beendet ist. 

2. Bohrmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 50 
zeichnet, daB das RucksteUmittel (15) eine Axialfeder 
ist, die einenends an der HohlweUe (14) und andem- 
ends an einer ZenUierbohreraufhahme (11) fiir den 
2^ntrierbohrer abgestutzt ist. 

3. Bohrmaschine nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 55 
kennzeichnet, daB der Veniegelungsmechanismus (13) 
mehrere Kupplungselemente (16) aufweist, die bei der 
Uberfuhrungsbewegung des Zentrierbohrers (10) in 
und aus der entriegelten SteUung entlang einer Lauf- 
bahn (17a, 17b) auf der Zentrierbohreraufhahme (11) 60 
radial begrenzt bewegUch sind. 

4. Bohrmaschine nach Anspruch 3, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Laufbahn (17a) die Kupplungsele- 
mente (16) bei der Uberfiihrung des Zentrierbohrers 
(10) aus der verriegelten Stellung in die enUiegelte 65 
Stellung mittels halbkreisfbrmiger SchweUen (18) ge- 
genuber der verriegelten SteUung zur Erzeugung des 
vorbestimmten AnpreBdrucks radial nach auBen 



zwingt. 

5. Bohrmaschine nach Anspruch 3 oder 4, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die kugelformigen Kupplungsele- 
mente (16) bei der Uberfuhrung des Zentrierbohrers 
(10) aus der verriegelten SteUung in die entriegelte 
SteUung gegen ein den vorbestimmten AnpreBdruck 
bestimmendes elastisches Mittel radial bewegUch sind. 

6. Bohrmaschine nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das elastische Mittel ein geschUtzter, an 
der HohlweUe (14) festgelegter Federring (19) ist, der 
die Beweglichkeit der Kupplungselemente (16) radial 
nach auBen begrenzt. 

7. Bohrmaschine nach einem der Anspriiche 3 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, daB das RuckstelUnittel (15) 
die Kupplungselemente (16) entlang der Laufbahn 
(17b) aus der enuiegelten SteUung in die veniegelte 
SteUung des Zentrierbohrers zuruckfuhrt, wobei die 
Kupplungselemente (16) in ihrer bei dieser Bewegung 
radial auBersten Lage durch den im wesentUchen un- 
verformten Federring (19) begrenzt sind. 

8. Bohrmaschine nach einem der Anspriiche 3 bis 7, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Kupplungselemente 
(16) in der verriegelten SteUung in Rastmulden (20) 
der Zentrierbohreraufnahme (11) Uegen, die radial wel- 
ter auBen Uegend angeordnet sind als ein im Durch- 
messer reduzierter Berelch (21) der Zentrierbohrerauf- 
nahme (11), in der die Kupplungselemente (16) in der 
entriegelten SteUung zu Hegen kommen, 

9. Bohrmaschine nach einem der Anspriiche 3 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Kupplungselemente 
in axialer Richtung als auch in Umfangsrichtung in 
Ausnehmungen (14a) der HohlweUe (14) wie in einem 
Kafig radial bewegUch gefuhrt sind. 

10. Bohrmaschine nach Anspruch 8 oder 9, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Rastmulden (20) in axialer 
Richtung nach vome durch die halbkreisformigen 
SchweUen (18) und in Rotationsrichtung durch einen 
radialen Vorsprung (33) der Zentrierbohreraufnahme 
(11) auf einer Seite der Laufbahn (17a) begrenzt sind. 

11. Bohrmaschine nach einem der Anspriiche 8 bis 10, 
dadurch gekennzeichnet, daB Rastmulden (20) und 
halbkreisfonnige SchweUen (18) Teile der Laufbahn 
(17a) fur die Kupplungselemente (16) bei der Oberfiih- 
rung des Zentrierbohrers (10) aus der verriegelten Stel- 
lung in die entriegelte SteUung sind, und daB die Rast- 
mulden (20) am Umfang der ZenUierbohreraufnahme 
(11) untereinander durch Laufbahnen (17b) voneinan- 
der geUrennt sind, enUang derer die Kupplungselemente 
(16) bei der Uberfuhrung aus der entriegelten SteUung 
in die verriegelte SteUung bewegbar sind. 

12. Bohrmaschine nach einem der vorhergehenden 
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, daB der Zentrier- 
bohrer (10) einen Bund (10a) aufweist. 

13. Bohrmaschine nach Anspruch 12, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Anlaufflache (10b) des Bundes 
(10a) als Kegel ausgebildet ist. 
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